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Exposé des faits et conclusion

2053.D

Par décision remise a la poste le 22 juillet 1998, la
Division d' exanen a rejeté | a demande de brevet européen
n° 94 400 285.6 (n° de publication : 0 611 211).

Elle a estimé que |'objet de |la revendication 1 déposée
par lettre en date du 27 novenbre 1997 ne présentait pas
| a nouveaut é requi se par rapport au docunent

D1 : DE-B-1 274 293.

Par lettre en date du 31 ao(t 1998, |e requérant
(demandeur) a formé un recours contre cette décision et
réglé |l a taxe correspondante.

Le ménoire dinent notivé a été déposé le
26 novenbre 1998.

Le requérant sollicite |'"annul ation de | a décision
attaquée et |a délivrance du brevet européen sur |a base
de la revendication 1 nodifiée déposée le 7 juin 1999.

La revendication 1 se lit conmme suit

"Systeme de contrb6le et de conmande de |la vitesse de
dépl acenment d' une charge pendul aire (20) pour un engin
de |l evage (1) conprenant un support nobile (21)

dépl acabl e hori zont al ement et auquel est suspendue |a
charge pendulaire (20), cet ensenble support nobile (21)
- charge pendulaire (20) étant associ é a une fonction de
transfert gl obale déternmnée (G p)) ; le systene
conprenant des circuits de commande de vitesse (C,;;)
générant un signal de commande de vitesse demandée (Ve
transms a des circuits de contr6le et de comrande (120)
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de la vitesse du support nobile (21) et une chaine de
rétroaction réinjectant, en entrée (140) des circuits de
contrdéle et de commande (120) de la vitesse du support
nmobil e (21), un signal dépendant d'un signal (V(p))
représentatif de la vitesse réelle (V.. de la charge
pendul aire (20) ; la vitesse réelle (V.. de la charge
pendul ai re (20) étant obtenue en conmbinant |la vitesse du
support (21), vitesse absolue par rapport a un
référentiel fixe, et la vitesse de |a charge

pendul aire (20), vitesse relative (V,,) par rapport au
support (21) ; caractérisé en ce que |le systene de
controle et de commande de | a vitesse de dépl acenent

d' une charge pendulaire (20) conprend des noyens de
nmesure (5, 16, 3, 4) exacte et continue des paranetres
de la vitesse réelle (V,, de la charge pendulaire
pernettant |la déterm nation du signal (V(p))
représentatif de cette vitesse réelle nesurée ; lesdits
moyens de nesure (5, 16, 3, 4) conportant des seconds
moyens de nesure de la vitesse relative (V,,) de la
charge pendul aire (20) par rapport au support

nobile (21 ; lesdits seconds noyens de nesure

conpr enant

- des noyens de nesure des variations de |la
di stance (I p) séparant |a charge pendulaire (20) du
support nobile (21) ; et

- des nobyens de nesure de |'écart angulaire (a) de la
charge pendul aire (20) par rapport a sa fonction de
repos, qui conprennent un générateur de rayonnenent
optique (30) lié a la charge pendulaire (20) et une
canéra (4) |iée au support nobile recevant ledit
rayonnenent (30) ;

la fonction de transfert (H(p)) associ ée a |la chaine de

2053.D Y A
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rétroaction (131) étant choisie telle que ladite
fonction de transfert gl obale déterm née (Ep)) soit
stable."

Au soutien de son action, il expose que rien, dans le
docunment D1 opposé, ne suggére de nesurer |la vitesse
réelle de la charge pendulaire telle qu' elle est définie
dans |la revendication 1 de nmaniére a s'affranchir des
risques d' erreurs et a pouvoir utiliser le dispositif
selon |'invention quel que soit |le type de pendul e, que
| e pendul e soit conplexe ou sinple ou que |a variation

de |l a | ongueur de cable soit faible ou inportante.

Il s'ensuit que le dispositif revendi qué est nouveau et
ne découl e pas avec évidence de cet état de |la
t echni que.

Motifs de | a déci sion

2053.D

Le recours est recevable.

Article 123(2) CBE

La revendication 1 nodifiée résulte pour |'essentiel de
| a fusion des revendications 1, 12 et 13 déposées a

| "origine. Ces nodifications satisfont par conséquent
aux conditions de |"article 123(2) CBE

Nouveaut é

La revendication 1 nodifiée concerne un systeéne de
controle et de commande de | a vitesse de dépl acenent

d' une charge pendul aire pour un engin de | evage
conprenant un support nobil e dépl acabl e hori zont al enent
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et auquel est suspendu | a charge pendul aire.

Le systene de contrdle et de commande revendi qué est
not ament caractérisé en ce qu'il est prévu des seconds
noyens de nmesure de la vitesse relative de |a charge
pendul ai re par rapport au support nobile, ces seconds
noyens de mesure conprenant

i) des noyens de nmesure des variations de |a
di stance séparant |a charge pendul aire du support
nmobi l e ;

i) des noyens de nesure de |'écart angulaire de |la

charge pendul ai re par rapport a sa position de
repos conprenant

- un générateur de rayonnenent optique |lié a la
charge pendul aire, et

- une camgéra |liée au support nobile recevant
| edit rayonnenent.

Le docunent D1 ne divul gue pas des noyens de nesure des
variations de |la distance séparant |a charge pendul aire
du support nobile (él énent caractéristique i)). La

di stance en question est, dans cette antériorité,

consi dérée comme constante (colonne 3, lignes 63 a 65).

Au surplus, |'écart angulaire de |a charge pendul aire
peut étre, dans |e docunment D1, mesurée soit directenent
au noyen d' un appareil de nmesure d' angle relié au
chariot, tel qu'un systéne selsyn, soit indirectenent a
| "aide d une relation mathémati que. Cette antériorité ne
di vul gue donc pas la m se en oeuvre d un générateur de
rayonnenent optique |[ié a la charge pendulaire et d' une
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canéra |iée au support nobile (él énent caractéristique
ii) visé ci-dessus).

Ainsi, |le docunent D1 ne divul gue pas toutes |les
caractéristiques de |la revendication 1 telle que

nodi fiée. Il s'ensuit que |'objet de |la revendication 1
est nouveau par rapport a cet état de | a technique.

4. Activité inventive

4.1 Le docunent D1 décrit un systéene de contrdle et de
conmande de |l a vitesse de dépl acenent d'une charge
pendul ai re, du type énoncé dans |e préanbule de |la
revendi cation 1.

Le contrdle et |a commande en question sont effectués
sur la base d' un calcul de la vitesse de dépl acenent V,
de | a charge pendulaire a partir de la relation

sui vant e

Vy = W - alcosa

relation dans laquelle V, est |a vitesse du support
nobile, a |'angle de ballant de |a charge pendul aire et

| I'a | ongueur du céabl e auquel est suspendue |adite
charge pendul aire.

L' aut eur de ce docunment part du principe que |la
variation de |longueur | du céable peut étre négligée et
gu'il suffit par conséguent de nesurer |'angle & du
ballant et la vitesse V, du support nobile pour obtenir
par |'égalité ci-dessus la vitesse de |a charge
pendul ai re.

Le demandeur a considéré comme un inconvénient le fait

2053.D Y A
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que la vitesse réelle de | a charge pendulaire ne soit
pas mesurée mai s cal cul ée par approximation et sur |a
base d'un cas particulier de pendul e sinple pour |equel
| a | ongueur de céabl e deneure constante. Ce calcul de |la
vitesse réelle de |la charge pendul aire ne saurait
s'appliquer a un autre type de pendul e et, au surplus,
il est entaché d' erreurs non négligeabl es.

Par conséquent, en partant de cet état de |a technique,

| e probl ene posé dans | a denmande de brevet européen en
cause est celui de réaliser un systene de contréle et de
conmande de |l a vitesse de dépl acenent d'une charge
pendul aire qui pernette de pallier ces inconvénients ou
autrenent dit qui puisse s'affranchir des risques

d erreurs et utiliser le systene de contréle et de
commande quel que soit |le type de pendul e, que ce soit
un pendul e sinple ou conplexe et quelle que soit aussi
la variation de | a | ongueur de cable.

Ce problene est pour |'essentiel résolu par |es deux

€l éments caractéristiques i) et ii) visés ci-dessus qui
sont énoncés dans |la partie caractérisante de la
revendi cation 1.

Selon |"auteur du docunment D1, |a | ongueur de cable peut
étre consi dérée comme constante puisque son influence
sur la régulation serait sans inportance (voir

colonne 3, lignes 62 a 65). Conpte tenu de cet

ensei gnenment, |'home du nétier n'était nullement inciteée
a prévoir, comme revendi qué, des noyens de nesure des
variations de | a distance séparant |a charge pendul aire
du support nobile. Ces nobyens de nesure autorisent une
déterm nation de la vitesse absolue de |a charge plus
exacte, puisque réelle et non pas approximtive come
dans | e docunent D1 ou |'influence de la variation de la
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| ongueur du pendul e est négli gée.

Dans un node de réalisation décrit dans | e docunent D1,
il est prévu de nesurer |'écart angulaire au noyen d' un
capteur d'angle ("W nkel geber") nonté sur |e support
nobi | e dépl acabl e hori zontal enent. Pour améliorer ce
systene de nmesure de |'écart angulaire et m eux
maitriser les positions réelles de |a charge pendul aire,
il est prévu dans |'invention revendi quée un générat eur
de rayonnenent optique |lié a |la charge pendulaire et une
caméra | i ée au support nobile recevant |edit rayonnenent
(él énent caractéristique ii)). Un tel systéne de nesure
de |'écart angulaire n'est ni décrit, ni suggéré dans |le
docunent D1 ou dans |es autres docunments nentionnés dans
| e report de recherche.

Il y alieu d ajouter que |'exam nateur avait estime, au
cours de | a procédure d' exanen, en prenant en
considération |'état de la technique ms en évidence
dans |l e rapport de recherche européenne, qu'une

revendi cation principale qui contiendrait |'él énment
caractéristique ii) visé ci-dessus ne découl erait
nul | ement avec évidence de |'état de |la technique cité.

Force est donc de constater que |'objet de la

revendi cation 1 ne résulte pas de mani ére évidente de
cet état de |la technique et présente par conséquent

| "activité inventive requi se.

Cette conclusion s'étend égal ement, d'une part, aux
revendi cations 2 a 12 qui sont subordonnées a |la
revendication 1 et, d autre part, a la revendication 13
d' appareil de | evage conportant un systéne de contrdle
et de commande selon |'une des revendications 1 a 12
ainsi qu' a la revendication 14 d' appareil qui est
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subordonnée a |l a revendi cation principale 13 d' appareil.

Di spositif

Par ses notifs, il est statué conme suit

1. La décision entreprise est annul ée.
2. L'affaire est renvoyée a |'instance du prem er degré
afin de délivrer un brevet sur |a base des piéces
sui vantes :
- Revendi cations 1 a 14 déposées le 7 juin 1999 ;
- Description :
pages 2, 2b, 3, 3b déposées le 8 février 2001 ;
pages 11, 12 et 16 déposées |e ler aolt 2001, et
pages 1, 4 a 10, 13 a 15 et 17 initial ement

déposées ;

- Dessins : figures 1 a 11 telles que publi ées.

Le Geffier : Le Prési dent

S. Fabi ani F. Gunbel
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